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Abstract 
 Natural language can be used for various purposes by a lot of flexibility of expression. But it may 
prevent the common understanding with stakeholders, if the engineer’s writing ability is insufficient.  
 In this paper, we introduce the analysis example for the common problem of embedded system 
(reference[1]) using systemigram. 
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記録データ

【受動処理部】

記録データ

設定データ

【自律処理部】

アクチュエータ

【対話処理部】

センサ

走行状況
取得機能 車体の傾き

ハンドルの
回転角記録する

環境条件
取得機能

昼夜情報

天候情報
（晴天 or 雨天） 検知する記録する

走行状況・
環境条件ログ 照度

センサ

路面状況
（悪路 or 舗装路）

車体前方の
物体有無

走行路の幅

交通信号

スピーカ
（音声）

ハンドルの
バイブレーション

危険運転
警告機能

運転者

自転車
周囲者

速度超過ふらつき運転

利用する

外部接続機能

事故回避機能

速度減速
パターン

判断する

作動するブレーキ

外部接続装置

車載システム
記録データ

可視化する

参照する

判断基準
データ

警告ログ

検知する

湿度
センサ

振動
センサ

超音波
センサ

検知する

検知する

検知する

検知する ジャイロ
センサ

角度
センサ

取得する

急ブレーキ
連続運転

判断する

取得する

警告する

ランプ
（光）

簡易モニタ

作動する

警告する

ステレオ
カメラ検知する

光ビーコン
通信検知する

利用する

更新する
更新する

送信する
受信する

送信する受信する

24インチ
タウンサイクル 80%減速

90%減速

センサー
故障ログ

記録する

記録する

車軸

車輪
スポーク

ハンドル

取付

取付

回転数
センサ検知する

適切な
時間間隔

適切な
時間間隔

ソフトウェア
要求の対応
漏れ

危険運転
警告作動後

警告ログ

走行状況・
環境条件ログ

判定
プログラム

判断基準
データ

速度減速
パターン

自動車の
運転者歩行者

指定

適切な
タイミング 適切な感覚

適切な
タイミング 適切な感覚

きわめて危険な
運転状況

前方物体との
衝突

具体値不明

更新機能の
考慮漏れ

具体値不明

具体値不明

具体値不明

部分変更の
対象が不明

走行速度 他の方法検知する

車輪の
回転パルス

設定データ

具体値不明

具体値不明

センサー
故障ログ

具体値不明

 凡例）
        ：記述基準の不足箇所
        ：不足に対する追加部分 
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